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Uma empresa solicitou ao engenheiro responsavel organizar um sistema de integragdo entre um sistema supervi-
sério com uma estrutura de banco de dados. Antes de montar o banco de dados com as variaveis analégicas, digi-
tais ou do tipo string, é necessario “escolher a classe de varredura (scan)”. A partir da afirmacéo anterior o engenheiro
deve escolher a velocidade

de co-processamento do CLP.

de operacgéo do sistema completo.
de escrita das variaveis.

(@ de trafego dos dados.

de leitura das variaveis.

02

Uma empresa solicitou o projeto de iluminacéo de um auditério com o uso de lampadas fluorescentes em luminarias
industriais. Para determinar o nimero de luminérias, considere as informacdes a seguir.

Dados: Requisitos do projeto do auditério:

1°) Dimensdes do audit6rio: 10,00 x 42,00 metros Equacoes:

2°) lluminancia; E=1.000 lux ®=(SxE)/(uxd)

39) Luminaria escolhida: industrial, com 4 lampadas ®= numero de lampadas x 3.125

de 32 watts n=® /¢ _

49) Coeficiente de utilizagéo: u=0,7 Onde: S - area do recinto, em metros quadrados
5°) Fator de depreciacdo: d=0,6 n - numero de luminarias

Quantas luminarias deverao ser utilizadas no auditério, segundo o projeto realizado e considerando o minimo custo?

40 luminarias
80 luminarias
120 luminarias
160 luminarias
200 luminarias

SSRGS
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Uma microempresa possui um armazém com um conjunto de cargas formadas por aquecedores e motores elétricos,
com um total de poténcia ativa de 30.010 W e poténcia reativa de 14.000 VAr. As cargas possuem um fator de potén-
cia abaixo de 0,92. A tenséo elétrica é de 220 V e 60 Hz.

Dados:
-V -Q
Fator de ® Tangente de Qc =—¢ tgP=—5
poténcia ® _ 1
C= T =3,14
0,92 23° 0.43 2mfXc

O valor de capacitancia necessaria para aumentar o fator de poténcia para 0,92, deve ser de

60 UF.
120 pF.
180 pF.
(® 240 pF.
300 pF

02
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Sobre o aterramento de protecao, é correto afirmar que ele consiste

na ligacéo a terra de um dos condutores do sistema, geralmente o neutro.

na liga¢@o ao neutro de um dos condutores do sistema, geralmente uma fase.

na ligacéo a terra das massas e dos elementos condutores estranhos a instalagéo.
(d na ligagdo ao neutro das massas e dos elementos condutores estranhos a instalacéo.
na ligacdo a terra de um dos condutores do sistema, geralmente uma fase.

05

Se o diodo de poténcia esta no modo de conducéo direta e sua corrente direta é reduzida a zero, ele continua
conduzindo devido aos portadores minoritarios que permanecem armazenados na jungdo pn e no material semi-
condutor propriamente dito. Os portadores minoritarios requerem um certo tempo para se recombinar com as cargas
opostas e serem neutralizados. Esse tempo é chamado de

tempo morto.

tempo de armazenamento.
tempo de chaveamento.

tempo de recuperacao reversa.
tempo de bloqueio.

SECIGHS
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Foi solicitado a um engenheiro que determinasse qual a tensao eficaz de saida maxima em inversores que utilizam
modulacéo por largura de pulso, desprezando as quedas de tenséo e perdas nos demais dispositivos. Considere as
configuracdes apresentadas a seguir.

I - Inversor monofasico meia ponte, tenséo de saida igual a 1/2 da tenséo cc de entrada

Il - Inversor monofasico meia ponte, tensdo de saida igual a 1/3 da tenséo cc de entrada

Il - Inversor monofasico ponte completa, tenséo de saida igual a 1/2 da tensao cc de entrada
IV - Inversor monofasico ponte completa, tensao de saida igual a 1/3 da tenséo cc de entrada
V - Inversor monofasico ponte completa, tenséo de saida igual a tensdo cc de entrada

Estao corretas

apenas | e lll.
apenas l e IV.

apenas l e V.
apenas Il e IV.
apenas ll e V.

GRS
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Foram apresentados ao engenheiro de uma empresa dois diagramas esquematicos simplificados de circuitos elétricos
de conversores cc-cc nao isolados, conforme mostrado nas figuras X e Y, para que ele descobrisse qual é a figura
adequada a sua nomenclatura. Tendo essa situagcédo em mente, considere o que segue.

— D

5 Io D
Qv o G B 20

Figura X 'Figura Y

| - Afigura X é um conversor elevador (Boost).
II - Afigura X é um conversor abaixador (Buck).
lll - AfiguraY é um conversor elevador (Boost).
IV - Afigura'Y é um conversor abaixador (Buck).

Estdo corretas

apenas l e ll.
apenas | e lll.
apenas | e V.

apenas Il e lll.
apenas Il e IV.

HEEEH

08

O programador do software de um controlador légico programavel mostrou ao engenheiro responsavel os seguintes
enderecamentos digitais do controlador programavel:

(1) [I:15/03

(2) Q:07/02

Assinale a alternativa CORRETA.

2

Em (1) analisa-se o bit 15, da expansao 03, de uma entrada digital; em (2) analisa-se o bit 07, da expanséo 02,
de uma saida digital.

Em (1) analisa-se o bit 15, da expanséo 03, de uma saida digital; em (2) analisa-se o bit 07, da expanséo 02,
de uma entrada digital.

Em (1) analisa-se o bit 03, da expansao 15, de uma entrada digital; em(2) analisa-se o bit 02, da expansao 07,
de uma saida digital.

Em (1) analisa-se o bit 03, da expanséo 15, de uma saida digital; em (2) analisa-se o bit 02, da expanséo 07,
de uma entrada digital.

Em (1) analisa-se o bit 15, da expansao 03, de uma meméria; em (2) analisa-se o bit 02, da expansao 07, de
uma memoria.

0

S

0
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Uma empresa trabalha com controladores l6gicos programaveis e necessita automatizar um processo industrial.
Esse processo apresenta trés eventos descritos pelas letras X, Y e Z, sendo cada letra um evento. A saida do
processo € representada pela letra S. O engenheiro da inddstria sugere a linguagem de Diagrama de Contatos,
segundo se mostra na figura.

Com base na figura, a saida S é habilitada quando: X =
| - Y ouZsao verdadeiros e X é falso. |
Il - X e Zsao verdadeiros.
IIl- XeY sao falsos.

IV - XeY sao verdadeiros.
V - Somente X é verdadeiro. v Z

Estao corretas

apenas |, lll e IV.

apenas |, lll e V.

apenas |, IVe V.

(® apenas i, lll e IV.

apenas I, lll e V.
10

Uma interface homem-maquina foi instalada na estacéo de trabalho de uma linha de producéo. O controlador I6gico
programavel esta enviando sinais para o sistema supervisorio através de mensagens digitais (tags) do tipo Device.
Nessa situacéo, os dados

foram apagados.

se originam de um servidor.

existem localmente no sistema supervisorio.

se originam do controlador I6gico programavel.

se originam de outro processo ndo conectado a esta interface homem-maquina.

SSRCEGNS

11

O dispositivo representado na figura apresenta um entreferro de ar, na “perna” direita do nucleo, de 0,04 cm de
comprimento. A espessura do nicleo é 5 cm e sua permeabilidade magnética relativa, considerada constante, é
1500. O fluxo disperso e o espraiamento sdo despreziveis e a indu¢cdo magnética pode ser considerada constante
na secéo do ndcleo e do entreferro. A permeabilidade magnética do vacuo é ,. Considerando que a corrente elé-

trica na bobina é de 2 A, o valor aproximado do fluxo magnético no circuito é

1100p, Wh. %&\ {Oé“
500 / p, Wh. AS 30cm AS
5000 , Wb. 7,5cm
@ p,/1100 Wh.
500 p, Wh. oA 1
— 200 004cm |8
1Espiras R )
— 1 3
7,5cm

05
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O primario de um transformador monofasico tem 220 espiras sendo alimentado por uma rede elétrica de 220 V/60 Hz.
Desprezando a resisténcia elétrica do enrolamento e a dispersao, o valor do maximo fluxo magnético no nucleo do
transformador é

vV 2/ (12011) Wh.
v 2/ (601T) Wh.

120/ (V 2m) Wh.

@ 60V 2/t Wh.
120 Tt Wh.

13

Um motor de corrente continua com excitacdo do campo em série funciona a 750 rpm quando a corrente de arma-
dura é 80 A e a tenséo de alimentagdo é 220 V. As resisténcias elétricas séo despreziveis. Supondo que o fluxo
magnético correspondente a uma corrente de 20 A é 40% daquele correspondente a uma corrente de 80 A, assinale
a alternativa CORRETA.

Com tenséo de alimentac&o de 110 V e corrente de armadura de 20 A, a velocidade do motor sera de aproxi-
madamente 940 rpm.

Com tenséo de alimentacao de 220 V e corrente de armadura de 20 A, a velocidade do motor sera de aproxi-
madamente 300 rpm.

Com tenséo de alimentacdo de 110 V e corrente de armadura de 80 A, a velocidade do motor sera de aproxi-
madamente 500 rpm.

(> Com tenséo de alimentacéo de 220 V e corrente de armadura de 20 A, a velocidade do motor seré de aproxi-
madamente 940 rpm.

Com tenséo de alimentacéo de 55 V e corrente de armadura de 80 A, a velocidade do motor sera aproxima-
damente 100 rpm.

14

Um motor trifasico € usado para acionar uma bomba. Observa-se que a velocidade do motor diminui de 898 rpm
quando a bomba esta sem carga para 830 rpm quando a bomba esta carregada. Nessa situagéo, é correto afirmar
que

A> 0 motor é do tipo sincrono.

a frequéncia elétrica da rede de alimentacao é de 50 Hz.

0 motor tem 8 polos.

0 escorregamento do motor com a bomba carregada € de aproximadamente 3%.

0 motor tem 6 polos.

SEENGES

15

Considere o que se afirma sobre motor elétrico.

| - Motores de inducdo de alto escorregamento apresentam a resisténcia do circuito elétrico do rotor maior do que
aguela dos motores de baixo escorregamento.

II - O rendimento de um motor elétrico € maior quando este opera em vazio.

[Il - O conjugado de partida de um motor de indugédo é independente da condicdo de carga.

Esta(ao) correta(s)

apenas I.
apenas Il
apenas | e lll.
(@ apenasllelll.
[, [ elll.
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Analise as afirmativas relacionadas ao uso da chave de partida estrela-triangulo para o acionamento de motores
de induc&o trifasicos.

I - Autilizacdo da chave estrela-triangulo s6 € possivel se o motor tiver a possibilidade de conex&o dos enrola-
mentos do estator em estrela e em tridngulo e se a tensdo da rede elétrica de alimentacgédo for igual a tensdo do
motor para a conexao em estrela.

Il - Acorrente absorvida da rede elétrica pelo motor na partida, com o uso da chave estrela-triangulo, fica redu-
zida de aproximadamente v 3 daquela que seria absorvida pelo motor em uma partida direta, com tens&do nominal.
Il - O conjugado de partida do motor, com o uso da chave estrela-triangulo, fica reduzido de aproximadamente
1/3 daquele que seria produzido no caso de uma partida direta, com tens&o nominal.

Esta(ao) correta(s)
apenas I.
apenas Il.
apenas Il
apenas | e lll.
apenas Il e Ill.

SSRGS

17

Analise as afirmativas relacionadas a operacdo de um motor sincrono convencional, rotor cilindrico, conectado a
uma rede trifasica de tensdo e frequéncia constantes.

| - Considerando que o motor esteja operando com carga constante e fator de poténcia unitario, um aumento

na corrente de campo levard o motor a fornecer energia reativa indutiva para a rede elétrica.

Il - Considerando que o motor esteja operando com carga constante e fator de poténcia unitario, uma diminuicao
na carga levara o motor a fornecer energia reativa indutiva para a rede elétrica.

[l - Considerando que o motor esteja operando préximo ao limite da estabilidade estatica, um aumento na corren-
te de campo podera levar o motor a sair de sincronismo.

Esta(ao) correta(s)

apenas I.
apenas Il.
apenas lll.
apenas | e ll.
apenas Il e lll.

SEICIGNS

18

Sobre o acionamento em velocidade variavel de motores de induc¢éo, com o uso de inversores de frequéncia,
assinale a afirmativa CORRETA.

O acionamento em velocidades acima da nominal é obtido as custas de uma restricdo de conjugado, que
varia de forma aproximadamente inversa a variagdo da velocidade.

O acionamento em velocidades acima da nominal € adequado para cargas que requerem conjugado cons-
tante, pois nessa regiéo o fluxo do motor é aproximadamente constante.

0

O acionamento em velocidades abaixo da nominal é adequado para cargas que requerem poténcia cons-
tante, pois nessa regiéo o fluxo do motor é constante.

S

O acionamento em velocidades abaixo da nominal € adequado para cargas que requerem conjugado cons-
tante, pois nesta regido o fluxo varia de forma inversa a variacéo da velocidade.

O acionamento em velocidades acima da nominal é adequado para cargas que requerem poténcia contante,
pois nessa regido o fluxo do motor é constante.

0
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Sobre o0 uso de chaves de partida para o acionamento de motores de indug&o, analise as afirmativas abaixo.

| - S&o aspectos negativos da chave compensadora a limitacdo do nimero méaximo de manobras por hora, o
volume ocupado e a necessidade do motor a ser conectado apresentar a possibilidade de ser ligado no minimo
em duas tensdes diferentes.

Il - S&o aspectos positivos da chave estrela-triangulo o menor preco, quando comparado a outros tipos de
chaves de partida, e a inexisténcia de restricdo no nimero de manobras.

lIl - S&o vantagens da chave eletrénica de partida suave a possibilidade de controlar melhor a aceleragéo do
motor na partida e a inexisténcia de restricao quanto ao tipo de ligagédo dos enrolamentos do motor.

Esta(ado) correta(s)
apenas |.
apenas |l
apenas l e Il.
apenas | e lll.
apenas ll e Ill.

SSRENGNS

20

Em certas aplicagbes, como na roboética ou no acionamento de carros elétricos, 0os motores sincronos com imas
permanentes de alta permeabilidade magnética tém surgido como uma boa opcédo. Na comparagao com 0s
motores convencionais, 0S motores sincronos

tém como vantagem o menor custo.
apresentam uma rela¢do maior entre a poténcia e o volume.
tém como desvantagem o rendimento menor, embora o volume e a inércia sejam menores.
(D apresentam uma relacéo entre a poténcia e a massa menor, embora o rendimento seja melhor.
(ED apresentam a vantagem de serem postos em movimento com resisténcia externa em série com suas arma-
duras.
21
Observe algumas fontes de alimentacéo lineares cujos circuitos esquematicos sdo mostrados nas figuras a
seguir.
)] 7800 ) 7908 1) 7809 V) 7909

Assumindo-se que
1 - todos os circuitos séo alimentados por uma tenséo continua V;= 15 V;

2 - todos os circuitos sao projetados para resultar em uma tenséo de saida regulada iguala V, =9V,
3 - as polaridades desejadas para as tensfes de entrada e saida sdo as indicadas nas figuras.

Qual(is) circuito(s) esquematico(s) é(séo) correto(s)?

apenas I.
apenas Il.
apenas | e IV.
(B> apenas Il e lll.
(B> apenas lll e IV.
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Considere os diagramas esquematicos de circuitos eletrdnicos empregados na implementacéo de leis de controle
analdgicas apresentados a seguir, onde e é o sinal de erro e u a agdo de controle.

V-
Cc2
Cl R4
1 —HW——
+
e Rl R3 |:[>_ =
u

¥
4
\é

Os circuitos analogicos que implementam as leis de controle por avango de fase, Pl, PID e PD, nessa ordem, sao,
respectivamente, os mostrados nas figuras

I, 11 1 e V.

[, IV, Il ell.

1, 1, 1Ivel

@ L L TelV.

E VL Tell.
23

Sobre as leis de controle mais empregadas em sistemas de controle automatico, considere o que se afirma a
seguir.

I — Os controladores Pl sdo empregados para obter erro nulo em regime permanente em sistemas sujeitos a
distdrbios constantes.

Il — Os controladores de atraso de fase sédo empregados para melhorar o desempenho em regime permanente
em sistemas sujeitos a disturbios de alta frequéncia.

[l — Os controladores PID podem ser empregados para a melhoria do desempenho dos sistemas tanto em
regime transitério quanto em regime permanente.

Esta (ao) correta (s)

apenas |I.
apenas Il
apenas lll.
apenas | e ll.
apenas | e lll.

SSICIGES
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Em relacdo a um sistema de controle de maquinas elétricas rotativas que emprega um inversor de frequéncias e um

sensor para a realimentacéo da medida da grandeza de saida, considere as seguintes afirmativas.

| — A medida de velocidade angular empregando encoders 6ticos de quadratura é lida pelo inversor de frequéncias

através de duas entradas digitais destinadas para essa funcéo.
Il — A medida de posicao angular empregando encoders absolutos € lida pelo inversor de frequéncias através de
um conjunto de entradas digitais em paralelo ou por interfaces digitais SSI.
Il — A medida de posicdo angular empregando tacogeradores € lida pelo inversor de frequéncias através de uma

entrada analdgica.

Esta(ao) correta(s)

apenas I.
apenas Il.
apenas lll.
apenas |l e Il.
apenas Il e lll.

SREIGNS

25

Os varistores sao dispositivos empregados em circuitos eletrénicos para

proteger contra transientes de tensao.
proteger contra sobreaquecimento.
variar a capacitancia em funcao da tensdo a qual eles sdo submetidos.
(D> variar a resisténcia elétrica em funcdo de um sinal de comando externo.
variar a resisténcia elétrica em funcao da luminosidade incidente.

26

Analise as figuras a seguir.

1D 5

HTZE! M1

As figuras ordenadas de | a IV apresentam, respectivamente, os simbolos empregados para representar os se-

guintes componentes eletronicos:

Transitor MOSFET canal N / Diodo Schotkky / Transistor JFET Canal P / DIAC.

Transitor MOSFET canal P / Diodo Tunel / Transistor JFET Canal N / DIAC.

Transitor MOSFET canal N / Diodo Tunel / Transistor JFET Canal N / Transistor unijuncgao.
(D Transitor MOSFET canal P / Diodo Tunel / Transistor JFET Canal N / Transistor unijungéo.
Transitor MOSFET canal N / Diodo Schotkky / Transistor JFET Canal P / Transistor unijuncéo.

10
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Com relagéo aos circuitos lineares-digitais, considere as seguintes afirmativas.

| — Os circuitos Schmitt-Trigger sdo comparadores que possuem a caracteristica de monoestabilidade.

Il — Os amplificadores operacionais podem ser empregados como circuitos comparadores anal6gicos.

Il — Os osciladores controlados por tensdo sdo circuitos que geram uma forma de onda senoidal ou dente de ser-
ra cuja amplitude é controlada por uma tenséo CC.

Esta(ao) correta(s)

apenas |.
apenas Il.
apenas |l e Il.
(> apenasll e lll.
I, 1l elll.
28
Considere o circuito dado pela figura a seguir, para analisar as afirmativas sobre o seu funcionamento.
R2
AAYA% rvcee
+Vcce
R1 1
Vi ._/\/\/\/ - V3 C1 Q
R3 — Vo
V2 +
R4 Q2
-Vcc

- -Vcc

| — Caso R1=R2=R3=R4, a tensdo na saida do amplificador operacional é V3 = V1 - V2.

Il — As componentes de corrente continua presentes nas entradas V1 e V2 ndo sdo amplificadas pelo estagio
transistorizado de saida.

Il — A configuragéo push-pull complementar do amplificador transistorizado evita que ocorra a distorgdo de
crossover.

Esta(&ao) correta(s)

apenas |.
apenas Il.
apenas | e lll.
(™ apenas llelll.
[, 11 elll.

29

Com relacéo a tecnologia de componentes eletrbnicos empregados nas placas de circuito impresso, assinale ver-
dadeiro (V) ou falso (F) em cada afirmativa.

) Na tecnologia de montagem PTH, os pinos ou terminais dos componentes eletrénicos sdo soldados através
de furos na placa de circuito impresso.

) A tecnologia de montagem SMD é adequada ao uso de maquinas insersoras de componentes, denominadas
pick and place ou chip placer.

() Os componentes PTH exigem maquinas especiais para montagem e soldagem do componente na placa.

—~ O~

A sequéncia correta é
V-F-F

Mo
M <

-V -
RV
-V -
-F-

<<mm

11



T
] M
= W

pUBLICERE

Universidad

30

Considere um resistor identificado com o seguinte cédigo de cores:
12 Faixa: Amarelo

22 Faixa: Violeta

3?2 Faixa: Laranja

42 Faixa: Ouro

O valor da resisténcia elétrica deste componente é igual a

47 k ohms com precisado de 5%.
4,7 k ohms com precisdo de 5%.

35 k ohms com preciséo de 1%.

3,5 k ohms com precisédo de 5%.
28 M ohms com preciséo de 1%.

CISACACHS

31
Os valores em notacgéo binaria e em notacéo hexadecimal correspondentes a 215 sao, respectivamente,

10010111 e 97.
10100111 e A7.
10110011 e BS5.
(d 11010011 e D5.
11010111 e D7.

32

A figura abaixo mostra uma implementagdo de um decodificador binario. Nessa figura, os sinais de entrada e os
sinais de saida s&o ativos em nivel alto.

e
- e
O
_- -

Quando os sinais de entrada E (Enable), X0 e X1 forem iguais a 1, 0 e 1, os sinais de saida YO0, Y1, Y2 e Y3 serao,
respectivamente, iguais a

0010.
0011
1000.
1001.
1111

HEEEH
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Os valores da sequéncia de saida normal Q de um flip-flop RS correspondentes as sequéncias de pulsos para
S={01111101}eR={11010111}¢é

00011000.
01010101.
10101010.
11000011
11100111

SERCIGHS

34

Um sensor de temperatura modelo LM 335 gera um sinal de tenséo de saida de 10 mV/°K. A saida do sensor &
conectada na entrada de um circuito condicionador, como mostrado na figura a seguir. Qual é o intervalo de ten-
sBes de saida do circuito condicionador correspondente a um intervalo de temperaturas de -10°C até 50°C?

-5V a +5Vv R2
. R3
0 a-5Vv 1k9 Mﬁ ",
4ka
0 a+5V
R1 “R7
Sensor de Temperaturg A [ =
(&) 0 a+5,25V saida = 10mV/°K ;l: . 470 g
(& 0 a-525V . our DA S By
e ouTH
RS | |
R4 Z 1k K [ "
I &5V 1 ZR8
35

Um termistor NTC é um resistor que varia a sua resisténcia dependendo da temperatura. Um Peltier € um
dispositivo que diminui a sua temperatura quando a corrente que passa por ele aumenta, sendo usado em
encapsulamentos de dispositivos emissores de luz (LED e LASER), para resfriamento das jun¢des. No circuito
abaixo, NTC é um termistor e P € um Peltier. Quer-se analisar a topologia do circuito somente quanto a sua
funcionalidade, supondo que o operacional e os transistores estdo corretamente polarizados.

iR2
| ER4 R8 )
R2 b " "
" "~
N
ENTC I 3RO

Com base na analise do circuito, pode-se concluir que

2

0 circuito ndo ir4 funcionar como o esperado porque, quando a temperatura aumentar, a corrente no Peltier
diminuird, aumentando a temperatura da juncdo do emissor de luz.

o circuito ir4 funcionar como o esperado porque, quando a temperatura aumentar, diminuird a resisténcia do
termistor, aumentando a corrente no Peltier e diminuindo a temperatura do emissor de luz.

0 circuito ird funcionar porque, quando a temperatura aumentar, aumentara a resisténcia do termistor e tam-
bém aumentara a corrente no Peltier, diminuindo a temperatura do emissor de luz.

0

0 circuito ndo ira funcionar como o esperado porque, quando a temperatura aumentar, a resisténcia do termis-
tor ira diminuir e a corrente no Peltier diminuira, aumentando a temperatura da jun¢do do emissor de luz.

o circuito ndo ira funcionar porque a ponte de resisténcias que contém o NTC estara sempre equilibrada, o
amplificador diferencial do operacional estara em modo comum e a corrente no Peltier sera constante.
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Considere o algoritmo estruturado abaixo.

1. Dimensione V(10)

2. i=1

3. Enquantoi< 10

4 Ler V(i)

5. Escrever V(i)

6. i=i+1

7. Fim Enquanto

8. K=1

9. X=V(1)

10. Enquanto K=1

11. K=0

12. i=1

13. Enquantoi< 9
14. Se V(i)>V(i+1)
15. Entéo

16. Inicio

17. X=V(i)
18. V(i)=V(i+1)
19. V(i+1)=X
20. K=1
21. Fim

22. i=i+1

23. Fim Enquanto

24. Fim Enquanto
25. Parai=1ate 10

26. Escrever V(i)
27. Préximo i
28. Parar

Sobre o algoritmo dado, analise as afirmativas.

I - Alinha 1. define um vetor de 10 elementos.
Il - No final do algoritmo, a variavel X sempre contém o maior valor contido no vetor V.

[Il - No final do algoritmo o valor de K é 1.

Estao corretas

apenas |l e ll.
apenas |l e IV.
apenas Il e lll.

apenas lll e IV.
apenas |, Il e IV.

e
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Considere o programa em linguagem ANSI C listado abaixo. A numerag&o de linhas foi colocada apenas para

referenciar o nimero da linha nesta questao.

1. #include «stdio.h"

2. #include «stdlib.h"

3. #include «math.h"

4, #include «malloc.h"

5.

6. void main(int argc, char *argv[])
7. {

8.

9. int a[10]={1,2,3,4,5,6,7,8,9,10} , b[10], *c, i;
10. float x[10], y;

11.

12. c=(int *)malloc(sizeof(int)*5);
13.

14. for(i=0;i<5;i++) {

15. b[i]=cl[i]=i;

16. a[fil=-9*(4-iy;

17. if(afi]<0)

18. afij*=-1; }

19. [*c[0]=10; */

20. y=sqrt(a[3]);

21. printf("%d %d %.2\n",c[0],a[i], y);
22.

23. }

Analise as seguintes afirmativas:
| - Asaida do programa natela é: 0 9 2.00.
Il - Alinha 18 nunca é executada.

lll - Pode-se afirmar que, no final da execug¢do do programa, o valor de a[1] é 27.

IV - Alinha 19 corresponde a um comentario no programa.

Esta(ao) correta(s)

apenas I.

apenas Il e lll.

apenas lll e IV.

> apenas |, Il elll.

apenas |, Il e IV.
38

Considere o circuito combinacional e seus sinais de entradas mostrados nas figuras abaixo.

Com base nas formas de onda das entradas A, B e C,
em que pontos poderdo ocorrer transientes no sinal de
saida Z ocasionados por retardos (tempo de propagacao)
ndo uniformes nas portas légicas?

) >

123 4
Pontos1e 9 A_._
Pontos 3 e 7 5 ' 1
Ponto 5 i —
(@ Ponto 8 c . , .
Pontos 3e 5 A
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Qual é a funcéo légica (Z) realizada pelo circuito mostrado na figura?

SIS

g

0

40

Z=A+BCD
Z=A(B +D)

Z= (B + C +D)

4 F oD

v

[

}DJ

¥

Z=A(B+C+D)

Z=A(B+C+D)

O circuito abaixo é de um oscilador conhecido pelo nome de Oscilador Colpits. As capacitancias do transistor e as
parasitas séo desprezadas e as condi¢des de oscilagio foram todas satisfeitas.A induténcia do indutor do circuito Tt
darede B é de 1 (um) micro Henry e os capacitores, da mesma rede, séo de 200 pico Farads. Assim,0 circuito
oscilara, aproximadamente, em

10 MHz.

10° Hz.

SREIGNS

10° Hz.

10° rad/s.

10° rad/s.

= 15V

3 220 KpF
5 15K TR 3 T
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